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Zadanie 1
Na rysunku 1 przedstawiono schemat obwodu trojfegmy ktory zasilany jest
symetrycznymi nagciami 3x400 V (wartéci skuteczne napt). Nalezy obliczy¢ wskazanie
idealnego amperomierza (wastskuteczna pdu), gdy reaktancjX = 1,00Q.
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Rysunek 1

Zadanie 2
Na rysunku 2 przedstawiono schem o—
stabilizatora z diogl Zenera. Obliczy

minimalrg  wartags¢ rezystancji R, ktora R + lo
zabezpieczy diogd Zenera przed
przekroczeniem dopuszczalnych strat mc
Prot max jezeli: U; Uz | & |:| Ro

- napkcie Zenera (stabilizacjl)y; = 12 V;

- moc maksymalna strat w diodzie
Ptot max= 1,0 W;

- wartaé¢ minimalna napicia wegciowego
Uimin=15V; o

- wartaé¢ maksymalna naptia wepcio-
wegoU; max= 20 V.

Przyja¢, ze charakterystyka diody Zenera jest idealna.

Rysunek 2

Zadanie 3

Transformator tréjfazowy o ukladzie poken Yz 5 jest zasilany naggiem o wartéci 30 kV.
Stosunek liczby zwojoéw uzwojenia pierwotnego donwé@o wynosi 64, rezystancja uzwoje
wynosi R, = R, = 1,0Q, reaktancja rozproszenia uzwoj¥; = X, = 4,0Q. Transformator
obcigzono pydem znamionowym. Oblicz waé® wspoéiczynnika mocy obgtenia, przy
ktorym nap¢cie wtérne transformatora ethzie takie samo jak w stanie jalowym
transformatora. Jakacthizie wartéé¢ tego napjcia? Jaki bdzie charakter tego olegenia
(indukcyjny czy pojemngciowy)?

WSKAZOWKA:
Spadek napcia w transformatorze mioa wyznacz§ z uproszczonego wzoru

Uz ph = Uzo pn— [ (Ri#+R2) cosp + (Xy+Xz) sing)]



w ktérym obliczona wart@ spadku nagrcia odnosi s do nap¢cia fazowego transformatora
(oznaczonego dolnym indeksem ,ph”), a@r| oznacza @d fazowy strony wtdrnej
transformatora, a to kat fazowy obcyzenia.

Zadanie 4

Na rysunku 3 przedstawiono schemat uktadu ¢dawego z silnikiem mdu statego
zasilanego z akumulatora za $pEdnictwem

przeksztattnika impulsowego qulu statego, czyli tak

zwanego choppera. Obliczywartas¢ sredng pradu ©

silnika Iy oraz warté¢ srednig napecia na zaciskach ¢ It
silnika U; w stanie ustalonym, teli: WM

- napkcie akumulatordJ = 48 V,

- sita elektromotoryczna silnika = 24 V, U x R
- rezystancja twornik& = 1,0Q; E

- wspétczynnik wypetnienia impulsodi= t/T; = 0,6;

- okres impulsowani&; = 10 ms f; = 100 Hz).

Przyjp¢, ze w obwodzie przeksztattnika nie m
elementéw indukcyjnych, a indukcyjfto twornika
silnika mana zaniedb&a ze wzgédu na stosunkowo O
mak czestotliwos¢ impulsowaniaf; = 100 Hz. Zatay¢
rowniez, ze sita elektromotoryczna silnika jest stata.

Rysunek 3

Zadanie 5

Idealny wzmacniacz operacyjny pracuje w ukiladzieegstawionym na rysunku 4. Dane
elementow uktadugsnastpujace: Ri= 10 K2, R,= 10 k2, Xc = 10 k2. Prd zrodta ppdowego
opisuje zalenos¢ i(t) = 1,0 cost [MmA], natomiast nagiie zrodta napgciowego zalenosé
u(t) = 10 sinwt [V].

Oblicz wartd¢ skuteczg pradu plymcego przez kondensator praytony do wycia
wzmachniacza operacyjnego.
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Zadanie 6
Silnik indukcyjny klatkowy o nagpujacych danych znamionowych:
- napkcie znamionowéJ,, = 400 V,
- prad znamionowyt, = 10 A,
- moc znamionow®&,, = 6 kW,
- przecyzalnaé¢ znamionowa,, = MmadMn = 2,7,
- znamionowy moment rozruchovw; = 1,4Vi,,
ma uzwojenia stojana pmizone w trojlgt. Silnik zostat obgizony momentem oporowym
o wartaci zaleznej od pedkosci obrotowej wirnika opisanej nggtujgcym wyraeniem
Mop = 0,4V14(1+0,84 @),



w ktérym: w— predkosé katowa wirnika silnika,

ax — synchroniczna pdkaos¢ katowa silnika.
Postanowiono dokowarozruchu tego silnika za pompprzehcznika gwiazda-trojit. Czy
silnik ruszy i osignie ustaloa predkos¢ obrotowy? Jak zmieni gi pocztkowy prd
rozruchowy pobrany z sieci zasygegj przy rozruchu za pomgprzehcznika gwiazda-trojit
w poréwnaniu z pocgkowym prdem rozruchowym silnika pgézonego w tréjit?
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